
SISTEMI A PIU’ GRADI DI LIBERTA’ 
 

Energia cinetica in coordinate fisiche Energia cinetica in coordinate indipendenti 
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Energia potenziale in coordinate fisiche Energia potenziale in coordinate indipendenti 
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Energia dissipativa in coordinate fisiche Energia dissipativa in coordinate indipendenti 
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Componente lagrangiana delle forze in coordinate fisiche Componente lagrangiana delle forze in coordinate indipendenti 
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